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บทคัดย่อ 

งานวิจัยน้ีมีวัตถุประสงค์เพ่ือสร้างเครื่องคว้านเมล็ดออกจากเน้ือเงาะ เพ่ือทดแทนการใช้แรงงานคนในการคว้าน 
โดยผลเงาะที่ได้มีสภาพที่ดี มีความสูญเสียเน้ือเงาะที่ตํ่า เหมาะสําหรบัการนําไปแปรรูปต่อไป เครื่องคว้านเมล็ด
ออกจากเน้ือเงาะต้นแบบ มีมติิขนาดความกว้าง 0.30 เมตร ยาว 0.65 เมตร สูง 0.40 เมตร อาศัยหลักการและ
วิธีการคว้านเช่นเดียวกับการใช้มีดคว้านโดยใช้แรงงานคน โดยเคร่ืองคว้านเมล็ดออกจากเน้ือเงาะประกอบด้วย 
ส่วนควบคุมการจับยึดผลเงาะโดยใช้กลไกแบบม่านตา (Iris mechanic) และส่วนควบคมุการเคลื่อนทีใ่บมีดคว้าน 
ใช้ระบบสมองกลฝังตัว (Embedded system) โดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino MEGA2560 ในการควบคุม
มอเตอร์ทั้งหมด เครื่องคว้านเมล็ดออกจากเน้ือเงาะต้นแบบมีการทํางานแบบกึ่งอัตโนมัติโดยความเร็วเฉล่ียในการ
ทํางานในการคว้านเม็ดเงาะ 0.05 ผล/วินาที (20 วินาที/ผล) หรือความสามารถในการคว้าน 180 ผล/ช่ัวโมง 
(ประมาณ 7 กิโลกรัม/ช่ัวโมง) ที่ผลเงาะขนาด 26 ผล/กิโลกรัม อัตราความสูญเสียเน้ือเงาะเฉล่ียสูงกว่าการคว้านใช้
แรงงานคน 5.1% โดยนํ้าหนัก  และอัตราการสิ้นเปลืองพลังงาน 60 วัตต์ ผลการวิเคราะห์เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม
ได้ว่า เครื่องต้นแบบเคร่ืองคว้านเมล็ดออกจากเน้ือเงาะมีจุดคุ้มทุนอยู่ทีก่ารผลิต 459.25 กิโลกรัม/ปี และสามารถ
คืนทุนได้ในเวลา 68 วัน เมื่อใช้เครื่องต้นแบบทํางานปีละ 480 ชัวโมง 


