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บทคัดย่อ 

การวิจัยมีวัตถุประสงค์เพ่ือพัฒนาเคร่ืองต้นแบบสําหรับเพาะและหุงสุกข้าวกล้องงอกพร้อมรับประทานแบบ
ก่ึงอัตโนมัติ โดยใช้ระบบควบคุมอัตโนมัติประกอบด้วยแผงวงจรอิเล็กทรอนิกส์ ชุดคําสั่งของโปรแกรมในการ
สั่งงานและควบคุมการทํางานของอุปกรณ์ต่างๆ ชุดคําสั่งของโปรแกรมและลําดับขั้นตอนการทํางานของอุปกรณ์
พัฒนาขึ้นจากข้อมูลจากผลการศึกษาปัจจัยสภาพแวดล้อมที่มีต่อการงอกของข้าวกล้องเพ่ือใช้ในการออกแบบและ
พัฒนาเคร่ืองเพาะข้าวกล้องงอกแบบก่ึงอัตโนมัติโดยใช้ ภาษา C, MPLAB IDE v8.70 และแปลงชุดคําสั่งบรรจุลง
ในแผงวงจร CDEK – TN8 โปรแกรมทําหน้าที่สั่งงาน และควบคุมการทํางานของเคร่ืองต้นแบบตามกระบวนการ
หลัก 3 ขั้นตอนคือ การแช่เมล็ดข้าวกล้อง การบ่มเพาะให้เมล็ดงอก และการหุงข้าวกล้องงอกให้สุกพร้อม
รับประทาน ผลการทดสอบพบว่า เครื่องต้นแบบสามารถทํางานได้ดี เป็นไปตามลําดับขั้นตอนการสั่งงานของ
ชุดคําสั่งโปรแกรมที่ออกแบบ การเพาะข้าวกล้องพันธ์ุขาวดอกมะลิ 105 ทันทีหลังจากการกะเทาะเปลือก ด้วย
เครื่องต้นแบบพบว่า ข้าวกล้องมีอัตราการงอกร้อยละ 94.04 สูงกว่าวิธีการเพาะแบบปกติถึงร้อยละ 21.74 ทั้งน้ี
ควรมีการพัฒนาอุปกรณ์ประกอบของระบบให้ได้มาตรฐานมากย่ิงขึ้นเพ่ือให้ผู้บริโภคมั่นใจในด้านความปลอดภัยใน
การรับประทานข้าวกล้องงอกหุงสุก 


