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บทคัดยอ 
ปจจุบันมลูนธิโิครงการหลวงใชวธิีการคัดแยกเกรดผลไมโดยการชั่งน้าํหนัก และตรวจสอบ

ความหวานของผลไมโดยวธิกีารสุมตรวจ ซึ่งวิธีดังกลาวจะทําลายผลไมทําใหไมสามารถนําไปขายได 
และไมสามารถประกนัคุณภาพผลไมไดทกุผล อีกทั้งยงัจําเปนตองใชแรงงานคนในการตรวจสอบและ
คัดแยกผลไมเปนจํานวนมาก การทํางานจึงเปนไปอยางลาชา ดังนั้นการวิเคราะหความหวานของผลไม
แบบไมทําลายพรอมทั้งทําการคัดแยกเกรดแบบอัตโนมัตบินสายพานลาํเลียง จึงมีบทบาทสําคัญ เพราะ
ผูผลิตสามารถคัดแยกความหวานของผลไมไดอยางอัตโนมัติ รวดเรว็ ชวยลดแรงงานคนในการ
ตรวจสอบและคัดแยกผลไม อีกท้ังยังสามารถประกันคุณภาพของผลไมใหมีรสชาติตรงตามความ
ตองการของผูบรโิภคได ระบบคดัแยกความหวานแบบไมทําลายถูกสรางขึน้โดยสรางสมการเทยีบ
มาตรฐานความสัมพันธคาความหวานกบัการดูดกลืนพลังงานยาน Near Infrared (NIR) ของผลฝรัง่บน
สายพานลําเลยีง ระบบคดัแยกแบบนวิเมติกส และอาศัยไมโครคอนโทรลเลอรเปนระบบควบคมุถูก
นํามาประยกุตเพื่อใชคัดแยกความหวานบนสายพานลําเลียง ผลการสรางระบบพบวาสามารถทาํนาย
ปริมาณความหวานไดอยางแมนยําดวยคาสัมประสิทธิ์สหสัมพันธ 0.87 ความผิดพลาดมาตรฐานในการ

ทํานาย 0.46 °Brix และคาความผดิพลาดเฉลี่ย 0.05 °Brix โดยคาความหวานที่ทํานายไดไมแตกตาง
อยางมีนัยสําคญักับคาความหวานจริงที่ระดับความเชื่อมัน่ 95% ความสามารถในการคัดแยกของระบบ
คือ 600 ผลตอช่ัวโมง และจากการทดสอบพบวาระบบควบคุมและคดัแยกผลไมท่ีพัฒนาขึ้น สามารถ
ทํางานไดถูกตองสอดคลองกับคาความหวานที่ทํานายดวยเครื่อง NIR สเปกโตรมิเตอร 
 
 


